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8.5. PRAKTISKIE VINGRINAJUML.

8.5.1 Vingrinajums Nr. 1: Bezsuku lidzstravas motora iedarbinasana bez
slodzes.

8.5.1.1 Merkis.

S1 praktiska vingrinajuma mérkis ir izpétit “DC Brushless” motora bezslodzes
palaiSanas darbibas k&di un veikt §is shémas parametru mérfjumus. Saja praktiskaja
vingrinajuma lietotajs iemacisies savienot stravas kedi, lai izpilditu iepriekS§ minéto
mérki, izmantojot modulus, kas ieklauti komplekta.

8.5.1.2 NepiecieSamie elementi

e Galvenais baroSanas bloks (N-ALI02)

e Papildu baroSanas bloks (N-ALIO3)

e Digitalais multimetrs (MED65)

e Lidzstravas ampérmetrs

e Lidzstravas voltmetrs

e Bezsuku lidzstravas motors (EMT18)
8.5.1.3 Darba apraksts.

1. Vispirms uz modula N-ALIO2 priekSplates parliecinieties, ka magnétiskais
sledzis ir izsleégta stavokli, un ka drosibas atsléga ir izsleégta pozicija (OFF).

2. Veiciet savienojumus, ka paradits zemak Attéla 24 “Savienojumu shéma bezsuku
motora iedarbinasanai un mérijjumu veikSanai”.

Modulu savstarp€jo savienojumu un meérinstrumentu pieslégumu piemeri ir paraditi
ar1 Attelos 25, 26 un 27.
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1. Papildinat shemu !

- pievienot ari Ampermetru un “Speed Reference” Voltmetru.
- un apaksa uzrakstit attéla nosaukumu (sk. iepriekseja Ipp.)
2. Bet varbut ir iespejams radikali mainit proporcijas.

- butiski samazinat N-ALI03 proporcijas, vai vispar neatsegt ta iekséjo
struktiiru, jo Saja darbad tas ir tikai lidzstravas avots;

- toties izcelt pasu motoru un tam pievienotos mérinstrumentus

- varbiit uzzimeét ari ta ieksejo potenciometru pie “Speed Reference”.
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Modulu savienojumi un voltmetra pieslégums uz motoru
padota sprieguma merjjumiem.
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Attels 26. Modulu savienojumi un ampermetra pieslégums motora paterétas
stravas merjumiem.
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Attels 27. Modulu savienojumi un voltmetra pieslégums motora rotacijas
atruma mérjumiem.
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3. Konfigurgjiet multimetru Iidzsprieguma mérisanai: melnais mérijjumu vads ir
japievieno multimetra kop&jai COM ligzdai un sarkanais mérijjumu vads -
multimetra sprieguma (V) ligzdai.

4. Pievienojiet multimetru, lai m&ritu motoram pievadito baroSanas spriegumu (sk.
Attélu 25): melnais meérjjumu vads ir japievieno motora panela 0 V ligzdai, bet
sarkanaais merjjumu vads — 24 VDC ligzdai.

5. Pievienojiet lidzstravas ampermetru (sk. Attélu 26), iestadot tam 20A diapazonu
un atbilstoSo polaritati, lai veiktu motora paterétas stravas merijumus.

6. Pievienojiet lidzstravas voltmetru (sk. Attelu 27) motora panela OUTPUTS
ligzdam, lai veiktu motora rotacijas atruma nosacitus merfjumus.

7. Parliecinieties, ka uz motora panela:

o slédzis START/STOP ir uzstadits STOP pozicija;
o sleédzis FWD/REV ir uzstadits FWD pozicija;

e parsledza SPEED REFERENCE veértibas atlasitajs ir uz minimalas vertibas
(tatad motoram virkn@ ieslégtajam potenciometram ir maksimala veértiba).

8. Veiciet darbibas, lai iedarbinatu iekartu:

e ieslédziet magnétisko slédzi uz modula N-ALIO2 prieksSplates;
e parbaudiet, ka nav nospiesta avarijas apturéSanas poga;

e tad pagrieziet iznemamo droSibas atslégu ieslégta pozicija (ON).

9. Uz motora panela parslédziet sledzi START/STOP pozicija START, lai
iedarbinatu motoru. Motors saks griezties.

10. Parbaudiet, vai uz motoru padotais spriegums ir 24 VDC, kad k&de ir
ieslegta un motors darbojas.

11. Parliecinieties, ka Iidzstravas ampérmetrs uzrada motora patéréto stravu.
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12. Parliecinieties, ka ligzdam OUTPUTS pieslégtais ATRUMA MERIJUMU
voltmetrs uzrada motora rotacijas atrumam atbilstosu spriegumu.

13. Pagriezot SPEED REFERENCE vértibas parslédzi, ar potenciometra palidzibu
mainiet motora rotacijas atrumu.

14. Parbaudiet sprieguma izmainas ar ATRUMA MERIJUMU voltmetru, kad motors
darbojas, un tiek pagriezts vertibu parslédzis. Ar §STm sprieguma izmainam ir
iesp&jams noverot atbilstoSas rotacijas atruma variacijas. Uznemiet 5 dazadus
meérijumus $1 lidzstravas voltmetra un motora patérétas stravas radijumiem.

15. Tagad, parslédzot sledzi FWD/REV pozicija REV, mainiet motora grieSanas
virzienu ta darba laika.

16. Noverojiet sprieguma izmainas ATRUMA MERIJUMU voltmetram, kad
mainam grieSanas virzienu. Ar1 reversaja motora grieSanas rezZima uznemiet 5
dazadus mérijumus §1 Iidzstravas voltmetra un motora paterétas stravas radijumiem.

17.Salidziniet sprieguma un stravas izmainas gan FWD reZima, gan REV reZzima.

18. P&c mérijumu veiksanas, lai apturétu motoru, pagrieziet START/STOP sledzi
stavoklt STOP. Motors partrauks griezties.

19. Lai péc vingrinajumu veikSanas izslégtu iekartu, izpildiet sekojoSas
darbibas:

e pagrieziet modula N-ALIO2 iznemamo atslégu izsleégta pozicija (OFF);
e parliecinieties, ka nodziest sarkana diode pie atsleégas;

e izsledziet magnétisko slédzi uz modula N-ALIO2 prieksplates.

20. Ja uzdevumu izpildes gaita rodas kada nestandarta situacija, tad iekartas avarijas

apturéSanai izmantojiet sarkano sénes formas drosibas spiedpogu!
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8.5.2 Vingrinajums Nr. 2: Bezsuku lidzstravas motora darbinasana ar slodzi.
8.5.2.1 Meérkis.

ST praktiska vingrinajuma mérkis ir izpétit “DC Brushless” motora darbibu slodzes
rezima un veikt ta darbibas parametru mérijjumus.

8.5.2.2 NepiecieSamie elementi

e (Galvenais baroSanas bloks (N-ALI02)
e Papildu baroSanas bloks (N-ALI03)

e Digitalais multimetrs (MED65)

e [idzstravas ampérmetrs

e Lidzstravas voltmetrs

e Bezsuku lidzstravas motors (EMT18)

e Spararats (FLYW).

8.5.2.3 Darba apraksts.

1. Vispirms uz modula N-ALIO2 priekSplates parliecinieties, ka magnétiskais
sledzis ir izslégta stavokli, un ka drosibas atsléga ir izslegta pozicija (OFF).

2. Veiciet tos paSus savienojumus, ka Vingrinajuma Nr.1, ka paradits Attela 24
“Savienojumu shéma bezsuku motora iedarbinasanai un mérijjumu veikSanai”.
Variet vadities arT pec Attélos 25, 26 un 27 noraditas informacijas.

3. Savienojiet motoru ar spararatu, lai tas darbotos ar dinamisku slodzi, ka paradits
zemak Attéla 28 “Motora un spararata savienoSana.”
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Attéels 28. Motora un spararata savienosana.

4. Konfigurgjiet multimetru lidzsprieguma mériSanai: melnais mérjjumu vads ir
japievieno multimetra kop&jai COM ligzdai un sarkanais mérijjumu vads -
multimetra sprieguma (V) ligzdai.

5. Pievienojiet multimetru, lai meéritu motoram pievadito baroSanas spriegumu (sk.
Attelu 25): melnais merjjumu vads ir japievieno motora panela 0 V ligzdai, bet
sarkanaais meérjjumu vads — 24 VDC ligzdai.

6. Pievienojiet lidzstravas ampeérmetru (sk. Attelu 26), iestadot tam 20A diapazonu
un atbilstoSo polaritati, lai veiktu motora pat€rétas stravas mérijjumus.

7. Pievienojiet lidzstravas voltmetru (sk. Attelu 27) motora panela OUTPUTS
ligzdam, lai veiktu motora rotacijas atruma nosacitus mérijjumus.
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8. Parliecinieties, ka uz motora panela:

e sleédzis START/STOP ir uzstadits STOP pozicija;
o sleédzis FWD/REV ir uzstadits FWD pozicija;

e parsledza SPEED REFERENCE vertibas atlasitajs ir uz minimalas vertibas
(tatad motoram virkné ieslégtajam potenciometram ir maksimala vertiba).

9. Veiciet darbibas, lai iedarbinatu iekartu:

e iesledziet magnétisko slédzi uz modula N-ALIO2 prieksplates;
e parbaudiet, ka nav nospiesta avarijas apturéSanas poga;
e tad pagrieziet iznemamo droSibas atslégu iesleégta pozicija (ON).

10. Uz motora panela parslédziet sledzi START/STOP pozicija START, lai
iedarbinatu motoru. Motors saks griezties.

11. Parbaudiet, vai uz motoru padotais spriegums ir 24 VDC, kad k&de ir
ieslégta un motors darbojas.

12. Parliecinieties, ka lidzstravas ampérmetrs uzrada motora patéréto stravu.

13. Parliecinieties, ka ligzdam OUTPUTS pieslégtais ATRUMA MERIJUMU
voltmetrs uzrada motora rotacijas atrumam atbilstoSu spriegumu.

14. Pagriezot SPEED REFERENCE vertibas parslédzi, ar potenciometra palidzibu
mainiet motora rotacijas atrumu.

15. Parbaudiet sprieguma izmainas ar ATRUMA MERIJUMU voltmetru, kad motors
darbojas, un tiek pagriezts vertibu parslédzis. Ar §STm sprieguma izmainam ir
iespe&jams noverot atbilstoSas rotacijas atruma variacijas. Uznemiet 5 dazadus
meérijumus $1 lidzstravas voltmetra un motora patérétas stravas radijumiem.

16. Salidziniet Sos parametrus ar iepriekS izméeritajiem parametriem motora
bezslodzes reZima un noverojiet atskiribas, kad motoram ir pievienota dinamiska

slodze.
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17. Ja motora savienojuma ar spararatu ir vélme mainit motora rotacijas virzienu, tad

pirms tam obligati vispirms ir jaaptur motors! ST darbiba pirms grieSanas

virziena mainas ir nepiecieSama, lai noverstu bojajumus motora varpsta, kas saistiti
ar tam pievienoto spararatu un no ta izrietoSo inerci.
Darbibas ir jaizpilda sekojosa seciba:

e vispirms parslégt START/STOP sleédzi stavoklt STOP;

e sagaidit [idz motora un tam pievienota spararata rotacija pilnigi apstajas;

e tad parslegt sledzt FWD/REV, lai mainitu motora grieSanas virzienu;

e tikai tad drikst parslegt START/STOP slédzi stavokli START.

18. Peéc meérijumu veikSanas, lai apturétu motoru, pagrieziet START/STOP sledzi
stavoklt STOP. Motors partrauks griezties.

19. Lai p&c uzdevumu veikSanas izsl€gtu iekartu, izpildiet sekojoSas darbibas:

e pagrieziet modula N-ALIO2 iznemamo atslégu izslégta pozicija (OFF);
e parliecinieties, ka nodziest sarkana diode pie atslégas;

o izslédziet magnétisko sledzi uz modula N-ALIO2 priekSplates.

20. Ja uzdevumu izpildes gaita rodas kada nestandarta situacija, tad iekartas avarijas

apturéSanai izmantojiet sarkano sénes formas drosibas spiedpogu!



